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1. Revisionsindex

Tabell 1-1: Revisionsindex

Revision Andringar

BA-ESR_NI-DV 1.0-11/2015 | Ny utgava

BA-ESR_NI-DV 1.1-03/2020 Reviderad anvisning for den nya handterminalen HMI-35T.
Handledning for tillvalet relamodul inkluderad.

Bearbetade funktionsbeskrivningar (t.ex. for brandlagen).
Allman uppdatering av innehallet.

BA-ESR_NI-DV 1.2-07/2020 Reviderad varnings-/larmbeskrivning

SE-2/42



BA-ESR_NI-DV 1.1 - 3/2020

Svenska

2. Allman information

2.1

2.2

2.3

{A\

Varning

A

I b
Observera

Obs!

Produktbeskrivning

NI-DV &r en serie frekvensomriktare som kan anvandas i ett flertal olika
tillAmpningar  for varvtalsreglering av elmotorer. NI-DV har manga
anvandningsomraden. Foljande motortyper kan koras:

e ASM - asynkron- / induktionsmotor

e PMSM - synkronmotor med permanentmagneter

Allmanna anvisningar

e Fore idrifttagning av NI-DV ska man noga lasa igenom dessa anvisningar
och folja instruktionerna.

e Dessa anvisningar innehaller viktig information som ska fdljas vid montering,
installation och idrifttagning samt vid underhall, service och felsokning.

e Om instruktionerna i dessa anvisningar ignoreras utgar ansvaret och
garantin fran leverantdrens sida (jfr. Avsnitt 2.6 Otillaten idrifttagning).

e Tekniska beskrivningar, ritningar och illustrationer far inte kopieras, vare sig
helt eller delvis, och inte heller dverlamnas till tredje part utan tillverkarens
godkannande.

o Alla rattigheter forbehalles om produkten inkluderas i patentrattigheter eller
andra sorters ansokningar.

Forklaring av symboler

De avsnitt i dessa anvisningar som har markerats med foljande symboler och
varningsanvisningar ska lasas med sarskild uppmarksamhet.

Denna symbol anvands for att markera eventuella faror som kan ha allvarliga
eller livshotande personskador till foljd.

Denna symbol anvands for att markera eventuellt farliga situationer som kan ha
|attare eller medelsvara personskador till foljd. Denna symbol gor aven lasaren
uppmarksam pa osakra och riskabla situationer.

Denna symbol anvands for att markera viktig information samt situationer som
kan ha allvarliga skador pa utrustning och materiella varden till foljd.
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2.4 Sakerhetsanvisningar

gA

Varning

2.5.

NI-DV far uteslutande monteras av specialistpersonal eller personer med
elektroteknisk utbildning som ar fortrogna med gallande praxis for korrekt
installation av produkten.

Specialistpersonal har kunskaper om monteringen och kan utfora
installationen i 6verensstammelse med gallande lokala och internationella
krav, lagar och foreskrifter.

Specialistpersonal  ar fortrogen med de tillvdgagangssatt och
sakerhetsatgarder som beskrivs i dessa anvisningar.

NI-DV arbetar med livsfarlig spanning.

Fore montering-, service- och underhallsarbeten ska man alltid vara noga
med att koppla ur natanslutningen pa ett sakert satt.

Om NI-DV ar ansluten till elnatet finns det risk for oavsiktlig motorstart, vilket
kan fa personskador till foljd.

Oavsiktlig  pakoppling under  programmerings-,  service- eller
underhallsarbete kan leda till allvarliga skador eller skador pa utrustning och
materiella varden.

Motorer/flaktar kan startas via en extern inmatningssignal, Modbus eller en
ansluten mandverpanel.

Innan natspanning ansluts till NI-DV maste alla komponenter pa NI-DV,
motorn och flékten vara korrekt monterade.

Innan natspanning ansluts till NI-DV ska alla 6ppningar vara stangda och
alla lock och skruvkopplingar korrekt monterade. Oanvénda
kabelférskruvningar ska ersattas med blindférskruvningar.

NI-DV innehaller kondensatorer. | dessa forblir energi lagrad aven en viss
tid efter frankoppling av natmatningen. Om anslutningsklammor eller
tradandar dras ut fore fullstandig urladdning av dessa kondensatorer kan det
fa allvarliga skador som foljd. Urladdningstiden &r under normala
omstandigheter ca 3 minuter.

Anvandningsomrade

NI-DV ar framfér allt utformad for anvandning i ventilationssammanhang
(flaktar).

NI-DV kan aven anvandas i andra sammanhang. Vid anvandning dar det
inte finns majlighet till direkt montering i ett luftfldde ska man kompensera
for den minskade kylningen av NI-DV. Detta kan g6ras antingen med extra
ventilation av produkten eller genom minskade prestandakrav (se tekniska
data i kapitel 8).

NI-DV &r en elektronisk motorstyrenhet som ar avsedd for varvtalsstyrning
resp. -reglering av en flakt. Bade trefas asynkronmotorer och PM-motorer
kan kéras med NI-DV.

Beroende pa anvandning kan NI-DV anvandas enskilt eller inga som del i
en storre anlaggning/maskin.

Produkten kan kéras under olika omgivningsforhallanden (se tekniska data
i kapitel 8).

NI-DV kan pa ett platsbesparande satt monteras pa motor-/flaktramar.
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2.6.

e Extern styrning av NI-DV kan ske via analoga/digitala styrsignaler alt. via
Modbus RTU eller BACnet MSTP.

e NI-DV har en integrerad motorskyddsfunktion.

e NI-DV ar utrustad med ett integrerat EMC-filter och kan anvandas i bostads-
och industrimiljoer.

e NI-DV ar utformad for anvandning inom industrin, har definierats som
professionell utrustning enligt EN 61000-3-2:2014 och ar inte avsedd for
forséljning till allmanheten.

Otillaten idrifttagning

{A\

Varning

e NI-DV far forst tas i drift efter att man har sakerstallt att maskinen eller
produkten som NI-DV har byggts in i uppfyller relevanta nationella och
internationella bestammelser i sin helhet.

e Produkten far forst tas i drift nér hela installationen uppfyller kraven i
samtliga relevanta EU-direktiv.

e Om NI-DV installeras i enlighet med dessa instruktioner samt gallande
installationsforeskrifter sa omfattas produkten av tillverkarens garanti.

e Om NI-DV skadas, t. ex. i samband med transport, sa maste produkten
undersokas och repareras av behdrig personal innan den installeras och tas
i drift.

e Om NI-DV monteras i en maskin med roterande delar, t.ex. en
flaktanlaggning, transportanlaggning eller liknande, sa maste hela maskinen
uppfylla kraven i maskindirektivet.

2.7.

Tillstand och certifikat

CE-markning

OJ Electronics A/S forklarar harmed under eget ansvar att produkten motsvarar

foljande direktiv fran Europaparlamentet:

e Lagspanningsdirektivet: 2006/95/EU

e EMC - elektromagnetisk kompatibilitet: 2004/108/EU

e RoHS - Begransning av anvandningen av vissa farliga @mnen i el- och
elektronikutrustning: 2011/65/EU

Produktstandard
| overensstammelse med EN 61800-2 — Varvtalsstyrda elektriska drivsystem,
del 2: Allmanna krav;

Sakerhet

| overensstammelse med 61800-5-1 — Varvtalsstyrda elektriska drivsystem, del
5: Sakerhet — elektrisk, termisk och mekanisk;

RoHS - 6verensstammelse
Produkten innehaller inga skadliga @amnen enligt RoHS-direktivet.

EMV - Elektromagnetisk kompatibilitet

| overensstammelse med EN 61800-3 (C1 & C2) - Varvtalsstyrda elektriska
drivsystem, del 3: EMC-krav och speciella provningsmetoder.
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e NI-DV har ett integrerat EMC-filter.

e NI-DV ar i dverensstammelse med EN 61800-3 — Varvtalsstyrda elektriska
drivsystem, del 3: EMC-krav och speciella provningsmetoder.

e NI-DV uppfyller kraven avseende emissioner for bostadsomraden enligt EN
61000-6-3 och avseende storningar kraven for industrin enligt EN 61000-6-
2 vid anvandning med en upp till 5 m lang skarmad motorkabel. For 15 kW-
varianten upp till 4 m motorkabel (se tabell 2-1).

e Aven langre motorkablar kan anvandas. Gransvardena avseende stérningar
och stralning for industrin kan dock anda uppfyllas med utgangspunkt i
ledningskapacitet och motoreffekt.

e P.g.a. minskningen i motorkabelns langd kan upp till 6 NI-DV installeras i
samma enhet och anda uppfylla kraven enl. EN 61800-3 (C1 & C2).

Nominell Motorkabel- | Anvdndningssyfte PDS-kategori Immunitet Stralning
effekt langd (EN-61800-3) (EN 61800-3)
0,55... 1,3kW <50m Miljoklass 1 C1&C2 EN 61000-6-2 | EN 61000-6-3
1,5...3,0 kW <50m Miljoklass 1 C1&C2 EN 61000-6-2 | EN 61000-6-3
40...75kW <50m Miljoklass 1 C1&C2 EN 61000-6-2 | EN 61000-6-3
11 kW <50m Miljoklass 1 C1&C2 EN 61000-6-2 | EN 61000-6-3
15 kW <40m Miljoklass 1 C1&C2 EN 61000-6-2 | EN 61000-6-3
11... 15kW >40m Miljoklass 2 C3 EN 61000-6-2 | EN 61000-6-4

Tabell 2-1: Elektromagnetisk kompatibilitet

2.8. Overtoner

Enfasvarianterna av NI-DV uppfyller avseende stralning EN 61000-3-2, klass A.
Trefasvarianterna uppfyller EN 61000-3-12, forutsatt att kortslutningseffekten
Ssc ar storre eller lika med det forinstéllda vardet pa granssnittet mellan
anvandarens strdmforsorjning och det offentliga natet. Installatéren eller
enhetens operator ansvarar, eventuellt i samrad med elnatets operator, for att
enheten endast ansluts till en stromforsorjning med en kortslutningseffekt, Ssc
storre eller lika med det specificerade vardet. Trefasvarianterna av produkten
uppfyller EN 61000-3-12, tabell 5 for asynkronmotorer och PM-motorer med
sinusformad induktionsspanning (mot-EMK).

Strémforsérjningens kortslutningseffekt:

Sakerstall att kortslutningseffekten, Ssc ar stdrre eller lika med resultatet av
féljande formel:

Ssc = \/§ *Rsce * Unains * quuipment
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2.9. Effekt- och byggstorlekar

NI-DV finns i sammanlagt 11 effektstorlekar (se tabell 2-2). Effektstorlekarna
fordelar sig dver sammanlagt fyra byggstorlekar pa kapan (H1, H3, H4, H5).
Kapornas dimensioner redovisas i fig. 2-1 till 2-4. Alla kapor ér tillverkade av
tryckgjutet aluminium.

Beteckning Kapa Nom. effekt Matning Dimensioner (B x H x D)
NI-DV-1005 H1 0,55 kW 1x 230V 185 x 230,5 x 90 mm
NI-DV-1007 H1 0,75 kW 1x 230V 185 x 230,5 x 90 mm
NI-DV-1011 H1 1,1 kW 1x 230 V 185 x 230,5 x 90 mm
NI-DV-3016 H3 1,6 kW 3x 400V 185 x 265,5 x 100 mm
NI-DV-3024 H3 2,4 kW 3x 400V 185 x 265,5 x 100 mm
NI-DV-3030 H3 3,0 kW 3x 400V 185 x 265,5 x 100 mm
NI-DV-3040 H4 4,0 kW 3x 400 V 220 x 294 x 107 mm
NI-DV-3055 H4 5,5 kW 3x 400V 220 x 294 x 107 mm
NI-DV-3075 H4 7,5 kW 3x 400V 220 x 294 x 107 mm
NI-DV-3110 H5 11,0 kKW 3x 400V 244 x 399 x 144 mm
NI-DV-3150 H5 15,0 kW 3x 400 V 244 x 399 x 144 mm

Tabell 2-2: NI-DV Kéap- och effektstorlekar
Alla NI-DV-varianter med trefasmatning kan aven drivas med 3 x 230 V. Den

utgdende effekten (kW) ar dock i detta fall begransad till max. 58 % (1/4'3) av
den nominella effekten (vid 3 x 400 V).

ﬁ NI-DV med kapa i byggstorlek H3 till H5 &r huvudsakligen avsedd for

anslutning till 3 x 400 V. Om de drivs i ett nat med 3 x 230 V sa maste ev.
motor- och flaktparametrarna anpassas for optimal drift.

Observera
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Fig. 2-1: H1 Kdpdimensioner Fig. 2-2: H3 Kapdimensioner
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2.10. Typskyit

NI-DV ar forsedd med en typskylt (silverfargad). Se exemplet i fig. 2-5 och
forklaringen i tab. 2-3.

| tveksamma fall ska man kontrollera att informationen pa typskylten motsvarar

foreskrifterna.
7 6 5 8
| |
1
9 “P/N: 0J-DV-3075-NGN7 S/N:16:yyyyy:xx:15
T»7.5kW/10.0Hp (400V) IP65 / TYPE 4x N «~——9
3 /-vIN: 3x380-480V, 50/60Hz,16.3/12.9A Temp.-40 - +50°C ®
OUT' 3x0-0.9xVin, 0-120/400Hz, 19.0A Wt. 3.9 Kg «— www.ojelectronics.comg1—— 1 O

Stenager 13b

DK-6400 Denmarkv\

+7 | LTI C €ERL 2 s e oo |~

L] s

| T
13 14 15 16 17

Fig. 2-5: Typskyit

Produkt-ID (se forklaring i tabell 2-4)
Axeleffekt vid nominell spanning

Max. ingangsspanning, frekvens, strom
Max. utgangsspanning, frekvens, strém
Serienummer (se tabell 2-3)
Kapslingsklass

Temperaturintervall, drift

~N oo bW~
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8

Vikt

9

Logotyp tillverkare

10

Tillverkarens webbplats

11

Tillverkarens adress

12

Tillverkningsland

13

Streckkod

14

CE-markning

15

EAC-markning

16

Logotyp atervinning

17

Logotyp UL-godkannande (ej NI-DV)

Tab. 2-3: Forklaring av typskylten

Forklaring av serienumret

Under produktionen far varje NI-DV ett individuellt, unikt serienummer.
Informationen som visas av serienumret forklaras i tabell 2-4 nedan.

Kalendervecka | Batch nr LSp nr Ar

WWwW AAAAA EEEEE JJ
Produktions- Tillverkarens order | Specifikt Tilverkningsér
vecka nr nummer

Tabell 2-4: Férklaring av serienumret

Produkt-ID

Produkt-ID bestar av en kombination av 14 siffror och bokstaver som var och
en talar om olika slags information om den specifika produkten (se fig. 2-6).

1 | 2|3 a|s[e][7][8 ]9 [10]11][12]13][1a]s1s
Unternehm: Produkt Name Versorgung Leistung Konfiguration
! 1
o[ 4 p [ v ]| - [3]o]7]s] - n]e][N] 7 |7 s
Klassifikation
"4” : NEMA 4x (UL)
005" : 0.55 KW "5” : IP54 (CE)
“D"™: Antrieb w014 1’1 KW "7" : 1P65 / NEMA 4x (CE/UL)
013" 1,3 kW
015" : 1,5 kW .
Kiihllufter:
o2z 22 N e it
Typ: 10B0" : 3.0 KW “F" : Externer Kiihllifter
Y Liftun g B "036" : 3,6 kW
040" ; 4.0 kKW Anschluss:
065" : 6.5 KW “G": Blindverschraubung
1075 : 7.5 KW “T": Telekabel mit Gummidichtung
Stromversorgung: 110" : 11,0 kW
17: 1 x 230 VAC 150" : 15,0 kW Wahl:
”3": 3 x 208 - 240 VAC “N" : Kein Wahlmodul
3 x380- 480 VAC “0" : /O Modul
“R" : 2xRalaismodul
“P" : 2xDigitalmodul
“C" : Kombi: 1xRelais+1xdigital

Fig. 2-6: Exempel produkt-ID och forklaring
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3. Installation

3.1. Anslutningar

Nr Beskrivning

1 Motoranslutningsplintar (U, V, W, PE)

2 | Anslutningsplintar for bromsmotstand

j 3 | Uttag for tillvalsmodul/expansionskort

-
l (o
o~

Kopplingsplint for anslutning av Modbus och

)8
@- ) 4 A/D-styrsignaler
5 RJ12- uttag for anslutning av Modbus
%’ (2 x Slave / 1 x Master)
6 3-punkts dragavlastning for Modbus-kabel
(flatkabel)
7 Anslutningar for spanningsmatning
(H1: L, N, PE); (H3, H4, H5: L1, L2, L3, PE)
8 | Skyddsjordsanslutning (PE)
Fig. 3-1: Anslutningsméjligheter fér NI-DV Tabell 3-1: Beskrivning av anslutningarna

3.1.1 Expansionsmoduler (tillval)

For NI-DV finns flera expansionsmoduler tillgangliga som tillval. Med dessa kan
man t.ex. fa fler in-/utgangar om det aktuella anvandningsomradet kraver detta.
For ytterligare information om tillgangliga expansionsmoduler, se avsnitt 9.
(Reldmodul) eller kontakta Nicotra Gebhardt.

3.2. Mekanisk montering

{A Felaktig mekanisk montering kan leda till 6verhettning och minskad effekt.
Observera

e Monteringen av NI-DV far endast utféras av specialistpersonal eller personal
med adekvat utbildning.

o FOr att sakerstalla tillracklig kylning av NI-DV ska man vid placeringen se {ill
att kylflansarna befinner sig i luftflodet (> 3 m/s turbulent lufthastighet). Om
NI-DV placeras i ett agre luftflode eller monteras utanfor det direkta luftflodet
sa minskas den utgaende effekten (kW). Tillracklig kylning kan aven
sakerstallas via extern ventilation.

e Infor framtida service- och underhallsarbeten ska man redan vid
monteringen se till att NI-DV har den nddvandiga atkomligheten for sadant
arbete.
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For att sakerstdlla den specificerade  kapslingsklassen  far
kabelfdrskruvningarna inte riktas uppat (se fig. 3-2).

For att forhindra att vatten tranger in i NI-DV via kablar och férskruvningar
ska kabeldragningen utforas pa ett sadant séatt att inget vatten kan samlas
runt kablarna i forskruvningarnas packningar (se fig. 3-3).

Montera NI-DV pa en fast, solid yta.

Sakerstall att strukturen som NI-DV monteras pa har tillracklig barkraft for
dess totala vikt.

NI-DV kan monteras lodratt, vagréatt eller lutande (se fig. 3-2).

For att undvika onddigt langa motorkablar (max. 5 m) ska man montera NI-
DV sa nara motorn som mdjligt.

For infastningen ska endast de avsedda avlanga halen / ursparningarna
anvandas.

Dimensionerna for NI-DV redovisas i tabell 2-2 och fig. 2-1 till 2-4.

NI-DV ér inte lampad for installation pa platser dar den utséatts for direkt
solsken. Plastkapor och skruvkopplingar har ingen certifiering for UV-skydd.
Vid installation i det fria maste man sakerstélla att NI-DV ar skyddad mot
direkt solsken. Forslag pa en UV-kapa finns i fig. 3-4 och tabell 3-2.

BR1014A05a
BR1014A26a

Abb. 3-3: Kabeldragning

Bygg- A B C D
storlek | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]
H1 150 | 2195 | 2110 10
H3 150 | 2195 | =120 10
a H4 130 | 2230 | =154 10
% H5 165 | 2254 | =154 10
Fig. 3-4: UV-képa (f6rslag) Tabell 3-2: Féreslagna dimensioner

3.3. Elinstallation

A\

Varning

Monteringen av NI-DV far endast utforas av specialistpersonal eller personal
med adekvat utbildning.

Kontrollera att uppgifterna pa typskylten for NI-DV Gverensstammer med
motorns nominella data pa motorns typskylt.
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3.3.1.

{A\

Varning

3.3.2.

gA

Observer
a

3.3.3.

Obs!

3.34.

gA

Varning

3.3.5.

{A\

Varning

o Felaktig elinstallation innebar en potentiell risk for allvarliga eller livshotande
skador.

Fara p.g.a. induktionsspanning

Omnaturligt forekommande luftdrag i kanalsystemet far flaktens flakthjul att
rotera fastan ingen driftsignal foreligger for flakten (aven kallat "windmilling") sa
induceras spanningar fran motorn. Darfor foreligger fara vid beréring av
motorkldmmorna pa NI-DV.

EMC-korrekt installation

Man ska alltid anvanda skarmade kablar som motorkablar.

For styrledningar och Modbus behdvs inga skarmade kablar.
Elektrisk anslutning av kabelskarm till kapa ska sakerstéllas.
For korrekt anslutning av kabelskarmen ska man
kabelskarmsklammorna som levereras fran fabriken.
Natmatning, motormatning och styrledningar ska inte ledas i samma kabel.
e Den integrerade +24 VDC-matningen ar inte avsedd fér matning av
produkter fran tredjepartsleverantdrer. Om +24 VDC-matningen anda
anvands pa detta satt kan Overensstammelse med EMC-direktivet inte
langre garanteras.

anvanda

Kortslutningsskydd — spanningsmatning

e Kortslutningsskydd pa natsidan garanteras inte genom NI-DV.

e Sakring av matningsledningen for NI-DV maste alltid utféras i
overensstdmmelse med lokala och internationella foreskrifter.

e Skyddsanordningar maste som minst ha utlésningskarakteristik "C" enligt
IEC 60898-1.

o Korrekt utfdrt ledningsskydd ska sakerstéllas av installatéren.

Personskydd — Anvandning av jordfelsbrytare (TT/TN-system)

NI-DV kan vid ett jordningsfel orsaka en likstrom i skyddsledaren (PE). Om de

tre faserna i matningen till NI-DV inte bryter exakt samtidigt orsakas under

kopplingsforloppet en strom i skyddsledaren (PE) under tiden det tar tills alla tre
faser bryter.

Foljande forsiktighetsatgarder ska observeras:

e FOr ytterligare personskydd ska endast felstrémsskydd (jordfelsbrutare) av
typ B (allstromskanslig — for vaxel- och/eller pulserande likstrom) installeras
pa natsidan.

e Jordfelsbrytare av typ B maste motsvara alla krav i IEC 61008/9.

e Skyddsjordning av NI-DV i kombination med anvandning av jordfelsbrytare
maste alltid ske i Gverensstammelse med gallande lokala och internationella
foreskrifter, lagar och riktlinjer.

Potentialutjamning

o Det foreligger risk for elektriska storningar vid skillnader i jordpotential
mellan NI-DV och klimatanlaggningen eller ventilationskanalen.

e Vid potentialskillnader mellan anlaggningskomponenterna maste man alltid
ansluta en utjamningsledare (rekommendation: ledardiameter 10 mm?
anvandning av kabelskor).

e Anslutningen av utjamningsledaren till NI-DV-kapan maste utféras via en av
skruvarna till dess mekaniska faste.
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3.3.6.

{A\

Varning

3.3.7.

Obs!

Skyddsledare (PE) Anslutning — lackstrom

Nationella och lokala foreskrifter ang. skyddsjordning av enheter med lackstrom

hogre an 3,5 mA ska foljas. Tekniken som &r integrerad i NI-DV kraver

hogfrekventa brytforlopp, vilket orsakar en lackstrom i jordledaren (PE).

Lackstrommen ar avhangig av flera olika faktorer, sasom EMC-filter, anvand

motorkabel och motortyp. P.g.a. EN/IEC 61800-5-1 (Varvtalsstyrda elektriska

drisystem) maste man vara sarskilt uppméarksam pa lackstrémmen fran NI-DV,
eftersom den ev. kan vara storre an 3,5 mA. For ytterligare information, se EN

60364-5-54 avsnitt 543.7 (forstarkt skyddsledare for skyddsledarstrommar

hogre an 10 mA.

Skyddsledaranslutningen maste ske pa ett av de tre foljande satten:

¢ Vid anslutning av en skyddsledare (PE) maste dess diameter vara minst 10
mm2,

e Vid anslutning av tva separata PE-ledare maste bada uppfylla
dimensionskraven.

e Om tva separata skyddsledare anvands ska dessa anslutas med individuella
anslutningar till NI-DV.

e Extern jordanslutning: om maskinkapan ar tillaten som jordanslutning kan
NI-DV jordas via denna.

e Jordanslutningar maste alltid utféras i dverensstammelse med géllande
nationella och internationella standarder och riktlinjer, liksom alla lokala och
nationella foreskrifter for elektriska installationer.

e Om NI-DV uppvisar en lackstrom over 3,5 mA ska man vara sarskilt noga
med korrekt utford jordning.

e For energiforsorjining, motoranslutning och styrkablar kravs alltid en
dedikerad jordningsledare.

e For korrekt jordanslutning ska de fér &andamalet avsedda PE-klammorna till
NI-DV anvandas.

e Jordanslutningarna mellan tva eller flera NI-DV far under inga
omstandigheter slingkopplas.

e PE-anslutningsledningar ska hallas sa korta som majligt.

e Man ska alltid anvanda skarmade kablar for anslutning av motorer till NI-DV
for att minimera stralning och garantera elektromagnetisk kompatibilitet
(EMQC).

e Anslutningsféreskrifterna fran motorns tillverkare ska foljas.

Kabelkrav

e Alla kablar och ledare som anvands med NI-DV maste motsvara de lokala
och nationella foreskrifterna.

e NI-DV uppfyller kraven for stralning i "bostadsomraden” enl. EN-61000-6-3
och for storningar i "industriomraden” enl. EN-61000-6-2 med upp till 5 meter
langa, skarmade motorkablar (15 kW ar begransad till 4 m). Aven langre
motorkablar kan anvandas. Installatéren ansvarar dock for att gransvardena
enl. EN-61000-6-2 garanteras. Kraven for industrimiljoer, bade avseende
storningar och stralning, uppfylles oberoende av kabelkapacitet och
motoreffekt.
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Som Modbus-kabel kan en 6-polig, oskarmad 30 AWG/0.066 mm?
telekommunikationskabel anvandas.

| allménhet rekommenderas kabeltyper med koppartrad.
Rekommenderade kabeldimensioner redovisas i tabell 3-2.

Spanningsmatningskablar
Forskruvning Kabelarea Min. Area Max. Area Trgdhylsa/ .
avisolerad min.
H1 M20 6-12mm 3x1,5mm? 3x 2,5 mm? 10 mm
H3 M20 6-12mm 4 x 1,5 mm? 4 x 2,5 mm? 10 mm
H4 M20 6-12mm 4 x 1,5 mm? 4 x 4 mm? 10 -15mm
H5 M25 11-18 mm 4 x 2,5 mm? 4 x 10 mm? 10 - 18 mm
Motorkablar
Forskruvning Kabelarea Min. Area Max. Area Trgdhylsa/ .
avisolerad min.
H1 M20 6-12mm 3x 1,5 mm? 3x 2,5 mm? 10 mm
H3 M20 6-12mm 4 x 1,5 mm? 4 x 2,5 mm? 10 mm
H4 M20 6-12mm 4 x 1,5 mm? 4 x 4 mm? 15-10 mm
H5 M25 11-18 mm 4 x 2,5 mm? 4 x 10 mm? 18 =10 mm
A/D-styrkablar
Forskruvning Kabelarea Min. Area Max. Area Trgdhylsa/ .
avisolerad min.
H1 M20 6-12mm 2 x 0,7 mm? 10 x 2 x 0,7 mm? 10 mm
H3 M20 6-12mm 2 x 0,7 mm? 10 x 2 x 0,7 mm? 10 mm
H4 M20 6-12mm 2x 0,7 mm? 10 x 2 x 0,7 mm? 10 mm
H5 M20 6-12mm 2 x 0,7 mm? 10 x 2 x 0,7 mm? 10 mm
Modbus-rundkablar
Forskruvning Kabelarea Min. Area Max. Area Trgdhylsa/ .
avisolerad min.
H1 M16 4 -8 mm 2 x 1,0 mm? 2 X 2,5 mm? 10 mm
H3 M16 4 -8mm 2 x 1,0 mm? 2 X 2,5 mm? 10 mm
H4 M16 4 -8mm 2 x 1,0 mm? 2 X 2,5 mm? 10 mm
H5 M16 4 -8 mm 2 x 1,0 mm? 2 X 2,5 mm? 10 mm
Modbus-flatkablar
H1 ... H5; Telekommunikations-/flatkabel, 6-polig, oskarmad, 30 AWG/0,066 mm?

Tabell 3-2: Rekommenderade kabelspecifikationer

3.3.8. Oppna kapan pa NI-DV

Innan man dppnar kapan ska man sakerstalla att stromforsorjningen for NI-
DV ar bruten.

Efter att stromforsorjningen har brutits framgangsrikt infor 6ppning av kapan
ska man vénta ca 3 minuter (urladdning av restspanningar!).

For att 6ppna NI-DV, lossa de 6 TX20-skruvarna i kapan.

Ta forsiktigt av kapan.

3.3.9. Montera kapan pa NI-DV

Efter korrekt anslutning kan kapan pa NI-DV ater monteras.

Fast den bla plastkapan med tillhérande 6 TX20-skruvar.
Atdragningsmomentet for skruvarna TX20 &r 2 Nm. Atdragningsmomentet
ska inte vara avsevart mycket lagre for att den specificerade IP-
kapslingsklassen ska kunna garanteras. Samtidigt ska man se till att kapan
inte deformeras av ett for hdgt atdragningsmoment.
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3.3.10.

3.3.11.

Klamplintar

¢ Vid anvandning av flertradig kabel
ska kabelstift alltid anvandas.

e Anslutningsplintarna har fjader-
klammor. Den avisolerade ledaren
kan i regel utan verktyg tryckas in
med ett 1att tryck i fjaderklamman.
Alternativt  kan  klamfjadern
avlastas fore inforsel med en
lamplig slitsskruvmejsel (se fig. 3-
9).

e Kablar/ledare med en ledare eller
flera kan anvandas.

C—u w0y O

BBR1014A01a

Fig. 3-9: Fjaderkldmmor — anvéndning
e Langden pa avisolering/kabelstift ska vara mellan 8 och 15 mm.
e Avklamning av ledare kan utforas genom latt tryck med en sparskruvmejsel
eller liknande (se fig. 3-9).

Oversikt dver plintar och anslutningar

Alla tillgéngliga strdmfdrsérjnings- och A/D-styranslutningar, liksom RJ12-uttag
(Modbus) fér NI-DV redovisas i fig. 3-10. Kldmmornas och anslutningarnas
anvandning och funktion forklaras i avsnitten som fdljer.

Motor NI-DV
Lo
V2
W @D W
PEQ1— L

s

BR- (;
Future use

P e
3] 8@ i P
= Gnd & A Bus
nd @ BusA
-Gnd
=10vde "
lgf—f— 0-10Vin -a.pint
F——end C:: in
" -Din2 T
L~ boint ClEEEs  [Ru12 Mochus Master
Open Bu=A  |FUTURE USE
collecior 00Ut h
——-—-’})Gnd

P

Control signals

BR1014A03d

Fig. 3-10: Oversikt klammor och anslutningar p& NI-DV
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3.3.12.

3.3.13.

Obs!
3.3.14.

Kabelgenomforingar — Kabelforskruvningar — Dragavlastning

Nar matnings-, motor- och styrkablar ska ledas in i NI-DV ska de
fabriksmonterade forskruvningarna anvandas.

Var noga med att dra at kabelférskruvningarna for att garantera
kapslingsklass och dragavlastning.

| nérheten av Modbus-kabelgenomfdringen finns en 3-punkts dragavlastning
som ska anvandas med flatkablar.

Motoranslutning

Motorkabeln ska anslutas il
klammor markerade med "U”, "V*, '
"W” och "PE”. ¥ ‘
Nar en avisolerad ledare har forts ==
in korrekt i plinten halls den N
automatiskt fast med Kkorrekt \ﬁ/
spannkraft (se avsnitt 3.4.10).

Man ska alltid anvanda skarmade
motorkablar. Skarmen

BR1014A09a

Fig. 3-11: Kabelskdrmanslutning
ska anslutas med den avsedda klammern till klamstallet i kapan (se fig. 3-
11).

For att garantera motorkabelns kapslingsklass och dragavlastning ska
forskruvningarna dras at motsvarande hart.

Nar man faster skarmkldmman ska man observera det maximala
atdragningsmomentet pa 1 Nm for att undvika skador pa motorkabeln. Det &r
inte klammern utan snarare kabelforskruvningen som framjar dragavlastningen!

Natanslutning

Vid  trefasig  NI-DV  ska
matningskabeln  anslutas il
plintarna med beteckningen "L1",
"L2","L3" och "PE" (se fig. 3-12.1).
Vid  enfasig  NI-DV  ska
matningskabeln  anslutas il
plintarna med beteckningen "L",

"N" och "PE" (se fig. 3-12.2). SEE
Vi rekommenderar att PE-ledaren
ar ca 20 mm langre an de andra
ledarna i kabeln. Om

matningskabeln till foljd av ett fel
dras ut ur NI-DV

BR1014A08b
BR1014A27b

Fig. 3-12. Fig. 3-12.
medan kablar och plintar star under spanning sa avbryts PE-ledningen sist.
Darigenom sakerstalls beroringsskyddet for NI-DV.
Nar en avisolerad ledare har forts in korrekt i plinten halls den automatiskt
fast med korrekt spannkraft (se avsnitt 3.4.10).
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3.3.15.

Obs!

3.3.16.

Modbus-anslutningar

NI-DV ar utrustad med sammanlagt
fyra Modbus-anslutningar:

Tre RJ12-uttag samt en klamplint.
Inom styrklammorna ar plintar for
anslutning av Modbus markerade
med "Bus A", "Bus B" och "GND"
(se fig. 3-13).

De tre RJ12-uttagen ar markerade
med "A", "B" och "C".

Modbus-anslutningarna for RJ12-
uttagen "A" och "B" ar internt
kopplade till varandra parallellt.

En oskarmad 6-polig
telekommunikationskabel 30 AWG
/0.066 mm? eller motsvarande flat-
resp. rundkabel kan anvéandas for
Modbus-anslutningen. | bada
andarna  ska  RJ12-kontakter
monteras med specialverktyg.

BusA | (OO

BusB| OO

GnND | OO

fop-Judeh 34
Jacca+
2aGaa

%3
3 5
2 2

+1ovde | (O~

BR1014A16a

Fig. 3-13: Modbus-anslutningar
"A": Modbus-anslutning integrerad som Slave, +24V-matning.
"B": Som "A", dock utan integrerad spanningsmatning.
"C": Modbus-anslutning som Master, for anslutning och styrning av
extern utrustning sasom handterminal HMI-35T for dvervakning.

Same colour sequence

BR1014A02a

Fig. 3-14: Montering av RJ12-

kontakter

NI-DV ar klar for anvandning i Modbus-natverk (buss- eller stjarntopologi).
NI-DV har inbyggt termineringsmotstand (1 kQ) som i de flesta

anvandningsfall ar tillrackligt.

Ett ytterligare termineringsmotstand behdvs normalt sett inte.
| anlaggningar med bussledningslangder 6ver 100 m och busstruktur kan
det vara nddvandigt att installera ett ytterligare termineringsmotstand pa 180

Q. Detta kan endast installeras vid bussens sista NI-DV.

RJ12 -kontakter maste monteras pa ett sadant satt att de har samma
ordningsfdljd pa farg/tradar i bada kabelandarna. 3-14).

Tilldelning av Modbus-adress
Tilldelning av Modbus-adress for NI-DV kan ske pa tre olika satt, sasom beskrivs
i de tre foljande punkterna:
o Viaadresseringskontakt for RJ12-uttagen "A" eller "B" (se fig. 3-13 och tabell

3-3).
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Add.

Pin. no:

0X36 (54 dec)

0X37 (55 dec)

0X38 (56 dec)

0X39 (57 dec)

Add.Pin1

@

D

@

D

Add.Pin2

@

@

D

D

Tabell 3-3: Tilldelning av Modbus-adress via adresseringskontakt

@
D

Ingen anslutning mellan "GND" och Add.Pin1 resp. Add.Pin2

Anslutning mellan "GND" och Add.Pin1 resp. Add.Pin2

e Via Modbus (t.ex. genom anvandning av OJ-DV PC Tool) kan NI-DV tilldelas

en Modbus-adress (se anvisningarna for OJ-DV PC Tool).
e Via handterminalen HMI-35T (se avsnitt 10. Handterminal)

e Kontakta Nicotra Gebhardt for ytterligare information ang. Modbus-protokoll
for NI-DV.
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3.3.17.

A/D styranslutningar

AID styrledningar ska anslutas till
klamlisten som visas i fig. 3-15.
For information om anvandning av
fiaderklammor, se avsnitt 3.4.10.
Funktioner for A/D in- och utgangar
kan andras via Modbus.

F6ér nérmare information om
Modbus-protokollet, vanligen
kontakta Nicotra Gebhardt.

+10Vdc: +10 VDC fér matning av
potentiometer. Far ej anvandas for
andra syften! Matningen ar
kortslutningssaker avseende GND
och +24 VDC. Max strom: 20 mA.

0-10V In: Analog ingang 0-10 V for

varvtalsspecifikation

- Anslutning av potentiometer
enl. fig. 3-16

- Nominellt ~ motstand  for

potentiometer: 2500 Q, 4,7 kQ
rekommenderas.
- Anslutning av externa
styrsignaler enl. fig. 3-17
GND: Referenspotential/jord (-)
Din2: Digital ingang utan funktion
(fabriksinstallning)
Din1:  Digital ingang  for
nollstallning av felmeddelanden.
Anslutning enl. fig. 3-18.
Dout1: Digital utgang (open
collector) ~ for  visning  av
felmeddelanden. Vid fel kopplar
Dout1 till GND.
- Motstandsomrade for pull-up-
motstand: 1.5 - 22 kQ
- Max. pull-up-spanning: +24 V
- Max. dtrombelastning: 20 mA
- Anslutning enl. fig. 3-19
GND: Referenspotential/jord (-);
alla GND-anslutningar &r internt
kopplade till varandra.
Ingangsimpedans  fér 0-10Vdc,
Din1 och Din2 ar 60 kQ.

15mm

Bus A OD
BusB | OO
GNe | OO0
+1ovde | (OO
o-1ovin | (OO
eno | OO
pin2 | OO
oint | OO
Doutt | (0
GND | (OO

L

POy
-
= 8 2

Goa 2ooea

n
28
PPy

R

Orhmy' GPpobs
QEFPE  QRPERT

o= ]>]

o5pEo

BR1014A15a

F1
2'ema
Pm

Fig. 3-15: Inkopplingar/anslutningar

Bus A
Bus B ]
GND
+10Vdc
0-10V In
GND
Din2
Din1
Dout1
GND

Fig. 3-16: Potentiometerinkoppling

Bus A OI]

Bus B OI]

eND | OO }

+10vde | OO |
0-10V In

eND | (OB —7)eND "o

pinz | OO |

pint | OO }

\

|

|

|

Controller

______

Doutt | (OO

GNo | OO

R1014A18a

B

Fig. 3-17: Analogt bérvérde, 0-10VDC

BusA| (OO
BusB| (OO
N | OO
+1ovde | (OO
o-1ovin | OO
GND H
Din2 =
Din1 =
Deutt | (OO
eno | OO

Controller
,,,,,,

mo
o
g
=
BR1014A19a

Fig. 3-18: Digitala ingangar

Bus A OI]
BusB| (OO Centroller.
GhND | OO
+10vde | (OO
0-10vIn | OO
GnND | OO
pin2 | OO0
pint | (OO
Dout1 OE— |
GND Q-E——h

A
o]
BR1014A17a

Fig. 3-19: Digital utgéng
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3.4. Checklista for montering och elektrisk installation

Kontrollpunkt Testbeskrivning v

Komplettering Fore inkoppling av spanningsmatningen ska man sakerstélla att hela installationen,
elektrisk som mekanisk, ar klar for idrifttagning.

Man ska sékerstalla att inga personer eller djur befinner sig i narheten av rérliga delar.

Produktéverensstammelse Kontrollera att natspanningen pa matningskldimmorna Gverensstammer med den
nominella ingangsspanningen pa typskylten till NI-DV.

Kontrollera att NI-DV har korrekt dimensionering genom jamférelse av den nominella
effekten med motorns nominella effekt.

Montering Kontrollera att NI-DV &r korrekt och palitligt fast vid ett jamt underlag (se avsnitt 3.2.)

Kontrollera att kylflansarna pa NI-DV har tillracklig ventilation (se acsnitt 3.2).

Kontrollera fore pakoppling att den bla plastkapan till NI-DV har fasts korrekt och att alla
skruvar ar ordentligt (max. 2 Nm) atdragna.

Kontrollera att alla oanvanda kabelforskruvningar och dppningar har forslutits korrekt
enligt specificerad kapslingsklass.

Omgivningsforhallanden Kontrollera att kraven pa omgivningsforhallanden (temperatur osv.) dverensstammer
med kraven i avsnitt 8 Tekniska data.
Kabeldragning Kontrollera att kabeldragningen &r korrektu utférd och att kablar fér energimatning och

styrning har dragits avskilt fran varandra.

Kontrollera att motorkabeln &r skarmad och att en max. langd pa 5 m inte Gverskrids.

Kontrollera att alla kablar har fasts korrekt och har avlastats mot dragning och vridning.

Elinstallation Kontrollera att alla kablar har letts korrekt in i NI-DV och att kabelférskruvningarna ar
korrekt atdragna.

Kontrollera att matningsspanningen motsvarar specifikationerna for NI-DV.

Kontrollera att alla kablar/ledare ar korrekt anslutna och sakert fasta.

Kontrollera samtliga kablar dver hela deras langd efter synliga skador.

Kontrollera alla kopplingsstéllen avseende l6sa anslutningar. Losa anslutningar kan
orsaka Overhettning och brand, vilket kan leda till avsevarda skador pa produkter och
material!

Spanningsmatning Kontrollera att matningsledningarna har anslutits korrekt till ingangsklammorna. Vid
enfasutférande ar matningskldmmorna markerade med "L", "N" och "PE" och vid
trefasutforande med "L1", "L2", "L3" och "PE".

Kontrollera via spanningsmatning att korrekt matningsspanning foreligger.

Kontrollera ledningsskyddsbrytaren och ev. andra anordningar for dverstromsskydd.

Motoranslutning Kontrollera att motorkabeln har anslutits korrekt till kdmmorna markerade "U", "V", "W"
och "PE" och att korrekt fiaderspanning fran kidmmorna foreligger pa ledarna.

Styr- och signalledningar Kontrollera att styrledningarna &r korrekt anslutna och ordentligt fasta.
Kontrollera att Modbus-kabeln &r ansluten till de korrekta uttagen i bada dndarna.

Skarmning Kontrollera att motorkabelns skarmning ar korrekt ansluten och genomfor en
kontinuitetskontroll for att sakerstalla att en fungerande jordférbindelse féreligger i bada
andarna.

Sakring Kontrollera ledningsskyddsbrytaren med avseende pa korrekt anslutning och korrekt

dimensionering.

Kontrollera sakerhetsanordningarna med avseende pa korrekt installning och funktion.

Jordning Kontrollera alla jordanslutningar med avseende pa korrosionsfrinet och korrekt
anslutning.

Kontrollera med motstandsmatning jordanslutningens kontinuitet och huruvida
overgangsmotstandet motsvarar géllande lokala och internationella riktlinjer.
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4. Konfiguration

4.1. Handterminal - anslutning och funktion

e NI-DV kan via Modbus (RJ12-uttag f /“' e
"A", se fig. 4-1) anslutas till en | ——— /
handterminal ~ (H-Term  eller
ersattaren HMI-35T med
pekskarm). Zax]

e Handterminalen ar da Master och e )| o
NI-DV Slave. %) 3

e Samtidig drift av tvd Modbus- 2
anslutningar via RJ12-uttagen "A", -

"B" eller fiaderklammor ar ej méjlig. Fi9- 4-1: Anslutning av hand-
terminal HMI-35T till NI-DV

e PaHMI-35T finns foljande menyalternativ:
- Status:  Visning och styrning av driftstatus
- Setup:  Anpassning av anvandningsspecifika parametrar
- Alarm:  Visning av aktuella varnings- och felmeddelanden
- Modbus: Anpassning av kommunikationsinstallningar for Modbus
- About:  Visning av programvaruversion och typ av NI-DV
- Config:  Anpassning av omriktarinstaliningar

For ytterligare information om menyer och installningsalternativ pa HMI-35T,

se avsnitt 10. Handterminal eller kontakta Nicotra Gebhardt.
Obs!

4.2. PC Tool - anslutning och funktion

e NI-DV kan konfigureras med PC (Windows). Da kravs OJ-DV PC Tool och
en USB-RS485 granssnittsadapter for att uppratta forbindelsen mellan PC
och NI-DV (Modbus RJ12-uttag "B" eller fiaderklammor).

e (0J-DV PC Tool mdjliggér lasning och andring av omriktarinstallningar under
féljande menypunkter:

- Setup: Modbus-adress och kommunikationsinstallningar

- Operate: Visning och styrning av ansluten omriktare

- Configure: Anvéandningsinstaliningar, in-/utgangarnas funktion

- Log: Lasning av lagrade driftdata och felmeddelanden

- Firmware: Uppdatering av firmware och omriktarinstaliningar

- Motor: Konfiguration av motorparametrar

- Fan: Konfiguration av flaktparametrar

- Info: Visning av produktinformation och programvaruversion

OJ-DV PC Tool ar uteslutande avsedd for anvandning av flakt- och
systemtillverkare, installatorer och servicepartner.

For ytterligare information om anvéandning och installningsalternativ pa OJ-DV
Obs! | PC Tools, kontakta Nicotra Gebhardt.
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5. Driftlagen och funktioner

5.1.

Frekvensomriktarlage

For drift av trefas asynkronmotorer maste NI-DV vara installd pa
frekvensomriktarlage ("drive type" = 1). De nominella data som anges pa
motorns typskylt ska observeras. Max. vaxelspanning pa utgangssidan ar for
NI-DV med enfasmatning (H1) 250 V och for alla trefasmatade NI-DV 364 V.
Observera att motorer kan skadas om utgangsspanningen fran NI-DV &r hogre
an de specificerade nominella vardena. Var sarskilt uppméarksam pa om
motorlindningarna ar stjarn- (Y) eller deltakopplad (4). Vanligtvis kan
anslutningstypen andras pa motorns kopplingsplint genom omkoppling av
blecken. Vid andring av drifttyp till frekvensomriktare ar installatoren ansvarig
for konfiguration av korrekta styr- och motorparametrar.

| synnerhet ska f6ljande parametrar observeras:

Min. frekvens

Faststallning av lagsta motorfrekvens som ges vid
e A/D-styrning
- Start via analog signal ("analog start") och ett analogt varde pa 1.0 V
- Start via digital signal ("digital start"), foreliggande frislapp och analogt
varde pa 0,0 V
e Modbusstyrning: foreliggande frislapp (Coil Stat Bit 0x0001 = 1) och
varvtals-bérvérde pa 0 % (Holding Register 4x0001 = 0)

Max. frekvens

Faststallning av max. méjliga motorfrekvens

Starttid Faststallning av starttiden (i sekunder), som motsvarar tiden fran att frislapp
erhalls tills att borvarvtalet uppnas. Tillrackliga starttider fGrhindrar
overbelastningar och skador pa NI-DV och sorjer for en regelbunden
acceleration vid plétsliga borvardesforandringar.

Bromstid Faststallning av bromstiden (i sekunder), som motsvarar tiden fran indragning

av frislappet tills motorn star stilla. Tillrackliga bromstider férhindrar
overbelastning och skador pa NI-DV och sorjer for regelbunden fordrojning vid
plotsliga borvardesforandringar.

Kopplingsfrekvens

Bestamning av vaxelriktarens kopplingsfrekvens. Kopplingsfrekvensen
paverkar den horbara bullernivan samt kopplingsforluster och darmed
verkningsgraden for NI-DV. For ytterligare information om instéllning av
kopplingsfrekvens, se avsnitt 5.5.

U-min Hz Bestdmning av utgangsspénningen vid min. motorfrekvens
Freq U-max Bestamning av motorfrekvensen vid max. utgangsspanning
U/f-kurva Bestamning av forhallandet mellan

spanningen U och frekvensen f. Ett W |
varde pa 0 ger ett linjart forlopp och  [zsovms™
ett varde pa 100 ger ett kvadratiskt

forlopp (se fig. 5-1). Vid anvandningar

med kvadratiskt varvtals- _

vridmomentsforlopp, sasom flaktar, | | : R
ska vardet ligga mellan 75 och 100 for Min Hz Fregliens Mok He
att garantera optimal verkningsgrad Fig. 5-1: Uffkurva —

vid dellast. o

Motorer med l&gre verkningsgrader kan ev. behdva en mer linjar U/f-kurva
(varden under 75).
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5.2. EC-lage

EC-lage ("drive type" = 0) ska stallas in for drift av PM-motorer. Denna sorts

motorer  har  permanentmagneter pa eller i rotorn. P.g.a.

permanentmagneterna induceras spanning i motorlindningarna genom rotorns
rérelse. Den inducerade spanningen betecknas EMK (elektromotorisk kraft)
eller mot-EMK. Dess form utgdr en karakteristisk egenskap for PM-motorn.
Den faltorienterade regleralgoritmen i NI-DV fungerar optimalt for motorer med
sinusformig EMK.

Fore idrifttagning av PM-motorer, oOverfor lampliga flakt- och
motorparameterfiler till NI-DV resp. valj dem med handterminalen HMI-35T
eller OJ-DV PC-Tool.

Installatéren ansvarar for att korrekt styr- och motorparametrar stalls in om en
anpassning av fabriksinstaliningarna genomfors.

Man ska i synnerhet vara uppmarksam pa féljande parametrar:

Min. varvtal

Bestamning av det lagsta motorvarvtalet (i v/min) som ges vid
e A/D-styrning
- Frislapp via analog signal ("analog start") och ett analogt varde pa 1,0
v
- Frislapp via digital signal ("digital start"), foreliggande frislapp och
analogt varde pa 0,0 V
e Modbusstyrning: foreliggande frislapp (Coil Stat Bit 0x0001 = 1) och
varvtals-bérvérde pa 0 % (Holding Register 4x0001 = 0)

Max. varvtal

Bestadmning av max. motorvarvtal (i v/min)

Starttid

Faststallning av starttiden (i sekunder), som motsvarar tiden fran att frislapp
erhalls tills att borvarvtalet uppnas. Tillrackliga starttider forhindrar
overbelastningar och skador pa NI-DV och sorjer for en regelbunden
acceleration vid plétsliga borvardesforandringar.

Bromstid

Faststallning av bromstiden (i sekunder), som motsvarar tiden fran
indragning av frislappet tills motorn star stilla. Tillrackliga bromstider
forhindrar dverbelastning och skador pa NI-DV och sorjer for regelbunden
fordrojning vid plétsliga borvardesforandringar.

Kopplings-
frekvens

Bestamning av véxelriktarens kopplingsfrekvens. Kopplingsfrekvensen
paverkar den hdrbara bullernivan samt kopplingsforluster och darmed
verkningsgraden for NI-DV. For ytterligare information om instalining av
kopplingsfrekvens, se avsnitt 5.5.
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5.3. Styrning via analoga och digitala signaler

Utgangsfrekvens/varvtal i forhallande | Frekvensvanvtal
ill den den analoga styrsignalen (0-
10V In) askadliggors i fig. 5-2. Analogt | Herm
varde < 1.0 V stoppar omriktaren. Vid
ett analogt varde pa 1,0 V startar | tamn
motorn och accelererar till min. — >
varvtal/frekvens. Max. motorvarvtal/- fov
frekvens uppnas vid analoga varden Fig. 5-2: Analogt styrbeteende
=295V.

Den analoga styrsignalen orsakar en

proportionell varvtalsstallning mellan '
faststallt min. och max.
Frekvens/varvtal (i Hz  for
asynkronmotorer, i rpm resp. v/min for T o Timo
PM-motorer). Ett forandrat borvéarde
ger ett en forandrad utgangsfrekvens
enl. faststallda ramptider (se fig. 5-3). |

NI-DV kan styras via analoga/digitala (A/D) styringangar eller via Modbus.

Fabriksinstallningen ar A/D-styrning. Den analoga ingangen (0-10V In)

anvands for styrning av motor-/flaktvarvtalet, proportionellt till det analoga

vardet. Styrférhallandet faststélls via de instéllda min./max. varvtalen och

ramptiderna (se fig. 5-1 och 5-2).

Funktionen pa de bada digitala ingangarna och den digitala utgangen har

stallts in av Nicotra Gebhardt enligt foljande:

- Din1: Aterstalining av larm (via anslutning till GND)

- Din2: Ejaktiv

- Dout1: Visning av felmeddelanden (utgangen &r en "open collector"
som vid ett felmeddelande kopplar till GND)

A/D in-/utgangarnas funktion kan anpassas via handterminal alt. Modbus.

Om en digital start-/stoppsignal kravs for nagot anvandningsomrade kan

NI-DV anpassas enligt féljande:

- 0J-DV PC Tool (Installer Access Level eller hogre kravs): Pa fliken
"Configure", satt "Start/Stop source" pa "Digital Input" och tilldela en av
dem tva digitala ingangarna funktionen "Start/Stop".

- Handterminal HMI-35T: Avaktivera "Analog start" i menyn "User
Settings".  menyn "I/Q", tilldela en av de digitala ingangarna funktionen
"Start/Stop".

Overvakning via Modbus ar &ven alltid méjlig vid A/D-styrning "hard”.

T
0% 100% Borvarde
95V

Max. Speed +

Min. Speed E—

Setpoint Ramp Ramp

BR1014A12a

0 - Time

Fig. 5-3: Styrrespons
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5.4.

9.5.

5.6.

5.7.

5.8.

Modbus-styrning

e NI-DV kan styras via Modbus.

o Styrlaget for Modbus ar avaktiverat vid fabriksinstallning.

o Styrlaget kan konfigureras via Modbus ("Control*; Coil Stat Bit 0x0008) t.ex.
via handterminal eller OJ-DV PC Tool.

e For frislapp och varvtalsstyrning via Modbus ska Coil Stat Bit sattas pa "0".
Déarmed stélls automatiskt parametern "CommTimeout" (Holding Register
4x0022) in pa 10 s. Om ingen Modbus-kommunikation intraffar inom denna
tid visas ett felmeddelande fran NI-DV och motorn stannas.

e Funktioner som visning och nollstallning av felmeddelanden via Modbus ar
aven mojliga nar Modbus-styrlage ar avaktiverat.

o Kontakta Nicotra Gebhardt for ytterligare information ang. Modbus-protokoll
for NI-DV.

Kopplingsfrekvens

Kopplingsfrekvensen (switchfrekvensen) hos NI-DV ar avgoérande for det
horbara frekvensljudet som kommer fran den anslutna motorn. Ju hogre
kopplingsfrekvens, desto lagre blir det horbara frekvensljudet. Samtidigt 6kar
dock de interna kopplingsforlusterna, vilket foljs av en minskning av
verkningsgraden hos NI-DV. NI-DV erbjuder féljande instaliningar vad galler
kopplingsfrekvensen (“Switch Mode®: Holding Register 4x0011), som kan
fastslas via Modbus (t.ex. via handterminal eller OJ-DV PC Tool):
e |Installning "0" (Auto): Kopplingsfrekvensen andras automatiskt;

- Vaxling till 4 kHz fér motorvarvtal > 60 % av max. varvtal

- Vaxling till 8 kHz fér motorvarvtal < 50 % av max. varvtal
e Installning "1" (Low / 4 kHz): fast kopplingsfrekvens pa 4 kHz
e Instalining "2" (High / 8 kHz): fast kopplingsfrekvens pa 8 kHz

Bromseffekt

NI-DV kan erbjuda bromseffekt inom ramen for intern forbrukning. Man kan anta
att en volymstrdm som motsvarar upp till 30 % av flaktens nominella varvtal pa
sa satt kan bromsas.

Frekvensoverhoppning

Vid anvandningsomraden med resonansproblem kan kritiska frekvensomraden
hoppas déver. NI-DV kan filtrera ut upp till tre frekvensomraden. For tillfallet kan
denna funktion endast stéllas in via Modbus och OJ-DV PC Tool.

Dubbel varvtalsstyrning

Vid anvandningsomraden med endast tva nddvandiga varvtal kan dessa styras
via en digital ingang. Om den konfigurerade digitala ingangen ar 6ppen (HIGH)
sa valjs det lagre varvtalet. Det héga valjs om ingangen ar anslutet till GND
(LOW). Konfiguration av digitala ingangar och varvtalsbestamning maste goras
med OJ-DV PC-Tool.
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5.9.

5.10.

Brandlage

Brandlaget (eng.: Fire Mode) ar i forsta hand avsett for sakerhetsrelevanta
anvandningsomraden som syftar till reglering av brandgas. Funktionen forsatter
NI-DV i ett nddlage dar de interna Gvervaknings- och skyddsfunktionerna ar
avaktiverade. Funktionen kan bl.a. anvandas vid sugning av rok och rokgas vid
eldsvada. | brandlage kan NI-DV uppratthalla driften i minst en timme vid en
omgivningstemperatur pa upp till 70 °C. Funktionen kan aktiveras via Modbus
eller via en av de bada digitala ingangarna. For tillfallet finns tre olika lagen med
foljande egenskaper:

Normal Fire Mode

Vid aktivering forblir den aktuella motorfrekvensen oférandrad. Om avbrott i
kommunikation/anslutning uppstar vid styrning via Modbus forblir
motorfrekvensen oférandrad. NI-DV haller den anslutna motorn i drift sa
lange som mojligt, tills spanningsmatningen till NI-DV bryts och den digitala
ingangens styrsignal nollstalls fér brandlaget. Om motorn/flakten star stilla
vid aktivering av brandlaget forblir den i detta drifttillstand!

Max Fire Mode

Vid aktivering stallts motorfrekvens/-varvtal pa max. flaktvarvtal. Motorn
halls i drift s& lange som mdjligt, tills spanningsmatningen till NI-DV bryts
och den digitala ingangens styrsignal nollstalls for brandlaget. Aven i fall da
motorn/ flakten befinner sig i stillestand vid aktivering av brandlaget stalls
borfrekvens/-varvtal pa max. flaktvarvtal.

Motorfrekvens/-varvtal for detta brandlage kan alternativt aven anpassas till
anvandningen via Modbus, t.ex. med OJ-DV PC Tool (via "jumping
frequency register Low3"), individuellt och oberoende av max. flaktvarvtal.
Analog Fire Mode

Brandlaget aktiveras om den analoga (0-10 V) inamtningssignalen ar hogre
an eller lika med 9 V och forblir aktiv aven om det analoga vardet till f6ljd
darav sjunker under 9 V. Motorn drivs sa lange som mdjligt med max. varvtal
tills spanningsmatningen till NI-DV avbryts och den analoga
inmatningssignalen visar mindre an 9 V.

Skyddsfunktioner

Om temperaturen pa NI-DV Gverstiger ett varde pa 95 °C sa sanker NI-DV
motorvarvtalet och darmed utgangs- och férlusteffekten.

For att skydda motor och kablar har NI-DV en effektiv strombegransning.
Vid fasforlust i natforsorjningen sanker NI-DV varvtalet och signalerar detta
med ett motsvarande (ej kritiskt) varningsmeddelande.
Motoranslutningskidmmorna pa NI-DV ar sakrade mot faskortslutning.
Jordfelssakerheten bestar trots det pa NI-DV med byggstorlek H5.
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5.11. Varnings- och felmeddelanden

NI-DV har en statusdvervakning som identifierar fel under drift och avger
varnings- eller felmeddelanden vid problem och stdrningar.

Varningar ar icke-kritiska fel som leder till minskad utgaende effekt, medan
kritiska fel daremot leder till att NI-DV stoppar motordriften. Efter att orsaken till
ett varningsmeddelande har atgardats nollstélls detta och NI-DV forsoker
automatiskt ateruppta driften.

Om max. antal startforsok (fabriksinstallning: 5 ggr / 60 min) éverskrids sa
maste felmeddelandet i fraga nollstallas manuellt. Felmeddelandet kan aven
nollstallas via Modbus (med handterminal, OJ-DV PC Tool el. annan Modbus
Master) eller vid sadan konfiguration av styringangarna via digital signal.
Alternativt kan varnings- och felmeddelanden ocksa nollstéllas via fran- och
aterinkoppling (efter minst 60 sekunder) av spanningsmatningen. Varnings- och
felmeddelanden kan avlasas och visas med hanterminal eller OJ-DV PC Tool.
En Gversikt 6ver alla varnings- och felmeddelanden visas i tabell 5-1.

varnings- och felmeddelanden Klassning Forhallande

Matningsspanningen for lag Varning "RP"

Matningsspanningen for hog Fel "SA5"

Motorns effektforbrukning for hdg (6verbelastning eller kortslutning i F P

2 el SA5

motorkabel eller motorlindningar)

For hdg temperatur i kraftelektroniken (> 95 °C) Varning "RP"

Fasfel; minst en fas (L1, L2, L3) &r g ansluten eller hog asymmetrisk F P
: el SA5

belastning av faserna

Blockerad rotor (blockering p.g.a. frammande partiklar eller Fel "SAB"

lagerskador)

Gransvardet for motoreffekt uppnaddes (éverbelastning eller Varning "RP"

kortslutning)

Jordfel (endast vid NI-DV av storlek H9) Fel "SA5"

Omvand rotationsriktning vid start (windmilling) Fel "SA5"

EEPROM minnesfel (fel eller defekt) Varning "RP"

Motorfasfel; minst en fas ej ansluten Fel "SA5"

Internt kommunikationsfel Fel "SA5"

lI;Itc£>;gél rrllé))pel (beroende pa asymmetri i matningen eller dverbelastad Varning "RP"

Overbelastning av 24V DC spanningsmatning (kortslutning) Varning "RP"

Intern frankoppling; frankoppling efter 5 misslyckade startforsok Fel ngn

inom 60 min

Tabell 5-1: Oversikt éver fel-, varningsmeddelanden och driftférhallanden

Forklaring av forkortningarna:

"RP" Minskning av utgaende effekt (“reduced performance”)

"SA5" Installning av motordrift efter 5 misslyckade startforsok inom 60 min

"S" Omedelbar installning av motordrift
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5.9. Status-LED

e NI-DV &r utrustad med en
tvafargad LED for visning av LED
drifttillstand.

e Denna status-LED befinner sig till
vanster bredvid kabelingangen
resp. kabelforskruvningen  for
natmatningsledningen (se fig. 5-
4).

e Denna status-LED anvander sig L —
av farger och blinkande monster Fig. 5-4: LED-lampans position
med féljande betydelser:

- Konstant gron med foreliggande natmatning

- Blinkar gront vid aktiv Modbus-kommunikation

- Konstant rott vid minst ett (kritiskt) felmeddelande

- Blinkar rott vid minst ett icke-kritiskt varningsmeddelande

BR1014A06a

6. Underhall och felsdkning

6.1. Underhall

Under normala driftférhallanden och belastning ar NI-DV underhallsfri.
Kylflansarna ska hallas fria fran damm, fororeningar och andra frammande
partiklar sa att luften kan passera kylflansarna obehindrat. Damm- och
smutsavlagringar pa och mellan kylflansarna kan orsaka minskad kyleffekt och
darmed minskad utgaende effekt fran NI-DV.

A Kylflansarna kan bli mycket varma (upp till 95 °C under normala
! A | driftférhallanden)
Observera

. | NI-DV kan inte repareras pa plats. Man ska i princip alltid undvika forsok att
\. | reparera defekta enheter. Kontakta Nicotra Gebhardt ang. byten och ingaende

teknisk information.

L.
iy

e

Varning

6.2. Felsokning

\ |* [nnan man 6ppnar NI-DV méste natmatningen vara frankopplad i minst 3
y \ minuter, eftersom det annars foreligger risk p.g.a. restspanning i

Varning; mellankretskondensatorerna.

e Om dragluft i kanalsystemet far flaktens flakthjul att rotera fastan inget
frislapp foreligger for flakten (&ven kallat "windmilling") sa induceras
spanning via motorlindningarna. Darfor foreligger fara vid berdring av
motoranslutningsklammorna pa NI-DV.
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6.2.1.

Felsokning vid styrning via A/D-styrsignaler

Indikation

Orsak

Atgard

Motorn gar inte

Spanningsmatning saknas

Kontrollera spanningen pa matningskldmmorna. Klammorna "L" och
"N" pa enfas 230V-enheter (H1) eller kidmmorna "L1", "L2" och "L3"
pa trefasenheter (H3-H5); den nominella spanningen kan alltid lasas
pa typskylten pa NI-DV.

Kontrollera ledningsskyddsbrytarens kopplingstillstand.

Kontrollera om spanningsmatningen for NI-DV har avbrutits av andra
drivmedel eller anldggningskomponenter.

Felaktig elektrisk anslutning

Kontrollera elanslutningarna

Fel motorparameter

Kontrollera motorparametrarna for NI-DV och korrigera vid behov

0-10 V styrsignal saknas

Kontrollera om en styrsignal foreligger vid analog ingang "0-10V In".

Potentiometerstyrning:
Kontrollera om potentiometern &r korrekt ansluten till styrkidmmorna
"+10Vdc", "0-10V In" och "GND".

Foreliggande fel

Kontrollera felmeddelandena och atgarda deras orsak.

Motordrift 5 ggr instélld genom

Nollstall felmeddelande: stéll in Coil Stat Bits Register 0X0002.

skyddsfunktion p.g.a. Felmeddelanden kan &ven nollstéllas genom fran- och aterinkoppling
Overbelastning (efter en vantan pa ca 60 sekunder) av spanningsmatningen.
Defekt NI-DV Byt NI-DV; reparation av NI-DV ska i princip undvikas. For

byte/reparation, kontakta Nicotra Gebhardt.

Defekt motor

Byt motorn

Fel Omvand fasfoljd vid Hopblandning av tva faser pa motorklammorna till NI-DV
rotationsriktning motoranslutningarna
pa motorn
Ovanligt hog For lag kopplingsfrekvens HOj kopplingsfrekvensen.
bullerutveckling 0 =Auto
fran NI-DV 1=Low =4 kHz
2 = High =8 kHz
Okning av kopplingsfrekvensen medfor en dkning av forluster och
dérmed en minskning av  verkningsgraden hos NI-DV.
Kopplingsfrekvensen kan andras via Modbus, t.ex. med handterminal.
NI-DV staller in Minst ett felmeddelande Kontrollera felmeddelanden med handterminalen HMI-35T och
drift p.g.a. fel foreligger faststall vilka som ar orsaken till avbrottet.

Nollstall felmeddelandet (beroende pa I/O-instéllningar Din1 eller Din2
anslutet tilll GND eller via Modbus). Felmeddelanden kan &aven
nollstallas genom fran- och aterinkoppling (efter en véntan pa ca 60
sekunder) av spanningsmatningen.

Felmeddelandet utidses pa nytt
efter nollstélining

Kontroll av motsvarande Modbus-register ang. vilket fel som féreligger
och har orsakat avbrottet.

Atgarda orsaken till den upprepade utidsningen av varnings-
[felmeddelandet.
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6.2.2. Felsokning vid styrning via Modbus

Indikation

Orsak

Atgard

Motorn gar inte

Spanningsmatning saknas

Kontrollera spanningen pa matningsklammorna. Klammorna "L" och
"N" pa enfas 230V-enheter (H1) eller kidmmorna "L1", "L2" och "L3"
pa trefasenheter (H3-H5); den nominella spanningen kan alltid lasas
pa typskylten pa NI-DV.

Kontrollera ledningsskyddsbrytarens kopplingstillstand.

Kontrollera om spanningsmatningen for NI-DV har avbrutits av andra
drivmedel eller anldggningskomponenter.

Felaktig elektrisk anslutning

Kontrollera elanslutningarna

Fel motorparameter

Kontrollera motorparametrarna for NI-DV och korrigera vid behov

Frislappssignal saknas

Kontrollera om NI-DV tar emot en frislappssignal:
Coil Stat Bits Register 0X0001: Motor start/stop (1 = frislapp).

Saknad %-styrsignal fran

Kontrollera Modbus-styrsignal och adress:

Modbus Master Holding Register 3X0001: PrcSet 0-10000 (0-100%).

Motordrift 5 ggr installd genom Nollstall felmeddelande: stéll in Coil Stat Bits Register 0X0002.
skyddsfunktion p.g.a. Felmeddelanden kan &ven nollstéllas genom fran- och aterinkoppling
dverbelastning (efter en véntan pa ca 60 sekunder) av spanningsmatningen.

Defekt NI-DV Byt NI-DV; reparation av NI-DV ska i princip undvikas. For

byte/reparation, kontakta Nicotra Gebhardt.

Defekt motor

Byt motorn

Felaktig Omvand fasfolid vid Hopblandning av tva faser pa motorklammorna till NI-DV
rotationsriktning motoranslutningarna
pa motorn
Ovanligt hdg For lag kopplingsfrekvens Haj kopplingsfrekvensen.
bullerutveckling 0 =Auto
fran NI-DV 1=Low =4 kHz
2 = High = 8 kHz
Okning av kopplingsfrekvensen medfor en okning av forluster och
darmed en minskning av  verkningsgraden hos NI-DV.
Kopplingsfrekvensen kan @ndras via Modbus, t.ex. med handterminal.
NI-DV stéller in Minst ett felmeddelande Kontrollera felmeddelanden med handterminalen HMI-35T och
drift p.g.a. fel foreligger faststall vilka som ar orsaken till avbrottet.

Nollstall felmeddelandet (beroende pa I/O-instaliningar Din1 eller Din2
anslutet till GND eller via Modbus). Felmeddelanden kan &ven
nollstallas genom fran- och aterinkoppling (efter en véntan pa ca 60
sekunder) av spanningsmatningen.

Felmeddelandet utloses pa nytt
efter nollstéllning

Kontroll av motsvarande Modbus-register ang. vilket fel som foreligger
och har orsakat avbrottet.

Atgarda orsaken till den upprepade utidsningen av varnings-
[felmeddelandet.

7. Kassering

e NI-DV innehaller elektroniska komponenter och far inte slangas med

vanliga sopor.

o NI-DV ska kasseras i enlighet med géallande lokala foreskrifter och lagar.
e NI-DV uppfyller kraven pa markning av elektronikskrot enl. EU-direktivet

WEEE 2012/19/EU.
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8. Tekniska data

Typ DV-1005 | DV-1007 | DV-011 | DV-315 | DV-3024 | DV-3030 | DV-3040 | DV-3055 | DV-3065 | DV-3075 | DV-3110 | DV-3150
Kapans storlek H1 H3 H4 H5
Nominell effekt kW 05 [ 075 [ 11 15 | 24 | 30 40 | 55 | 65 | 75 "M ] 15
Verkningsgrad % >94 % > 96,5 % >96,5% >97,5%
Spénningsmatning
Ingangsspanning Vrms 1 x 230 V~50/60 Hz 10 % 3 x 400 V~50/60 Hz +10 %
L“f;&%ﬁfg;&"'d Ams | 30 44 65 3,1 50 63 84 15 | 136 | 157 | 230 | 313
Effektfaktor
(cos phi) vid nominell > 0,99 (Active PFC) >0,9
effekt
Motorutgang
Nominell utgangseffekt | | g5 08 145 15 24 30 40 55 65 75 11 15
(axeleffekt) *1
Frekvens Hz Asynkronmotor: 0-120 | PM-motor: 0-400
Max. Utgaende Vims 3%0-250V 3% 0-360 V
spanning
Max. Utgende strom Arms 2 [ 32 [ 45 45 | 64 [ 80 [ M7 [ 16 [ 19 [ 19 [ 28 | 38
Sakring och skyddsfunktioner
Max. Sakring A 16 | 32
Motorutgang Skydd mot fasfel, skydd mot jordfel (endast H5-varianter)
Motorskydd Skydd genom strémbegréansning
Impulsskydd Skydd mot éverspanning
Overspénningsskydd Ja, 400 V (PTC) [ Ja, 565 V
Overbelastningsskydd Strémbegréansning, temperaturévervakning och -begransning
Omgivningsforhallanden
Drifttemperatur °C =40 till +50 °C
Lagertemperatur °C =40 till +70 °C
Dimensioner mm 185 x 230.5 x 90 | 185 x 265 x 100 | 220 x 294 x 107 | 244 x399 x 144
IP-kapslingsklass IP 54
Képans material Aluminium
Kapans holje Plast
Vikt kg 2,0 [ 30 | 39 | 55
Luftfuktighet %rh 10-95 % rh, ej kondenserande
Yta Korrosionsfast enl. EN/ISO 12944-2:1989 kategori C4
Luftflode / kylning Turbulent stromning pa minst 3 m/s for nominell effekt vid max. omgivningstemperatur. Turbulent strémning < 3 m/s och hégre
omgivningstemperatur kan leda till minskad effekt. (3 m/s turbulent motsvarar ca 6,5 m/s lamin&r strémning)
Granssnitt
Digital kommunikation MODBUS RTU RS485 (Baudrate: 9,6-19,2-38,4-115,2 kBaud)
Digital kommunikation Slave 2 x RJ12-uttag & fjdderklammor
Digital kommunikation Master 1 x RJ12 socket
Analog In1 0-10 VDC, 100 % vid 9,5V +2 %
Analog Out1 +10 V DC-matning
Digital In 1 Nollstall felmeddelande (fabriksinstalining)
Digital In2 Avaktiverad (fabriksinstallning)
Digital Out1 Tachosignal (1 impuls per varv) | Driftsignal | Felmeddelande (fabriksinstélining)
Grén LED Lyser permanent: Matningsspanning foreligger | Blinkar: Aktiv kommunikation
Rad LED Blinkar: Varning men drift fortsétter | Lyser permanent: kritiskt fel — drift stélls in
Funktioner
Teknologi FOC (Field Oriented Control) for sinusformig induktionsspénning (back-EMF)
Flygande start ja, vanl. upp till 30 % av max. varvtal beroende pa belastning och troghet
Ramptid start Sec. 15-300
Ramptid bromsar Sec. 15-300
Felmeddelande Ja
Kvittera felmeddelandet Via digital ingang, via Modbus eller avstangning och aterinkoppling efter ca 60 s
Bromsar Sec. Bromsfunktionen stannar flakten sa fort som mdjligt. Bromstiden beror pa flakthjulets troghet.
Datalagring Drifttimmar, fel-/'varningsmeddelanden, kapacitet, programvaruversion, max. temperatur, max. motorspanning & strém,
max. rippel for spanning & strém
grogramvaruuppdaterm Ja, via RS485 granssnitt (Modbus)
Motor parametrar Forinstallt av Nicotra Gebhardt eller pa plats
Brandlage Nominell effekt for 1 timme i 70 °C omgivningstemperatur
Féltférsvagning Ja
Kortslutningsskydd Ja
Integrerat EMC-filter Ja
Tillstand
EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
Sékerhet EN 61800-5-1
Produktstandard EN 61800-2
RoHS Ja
Produktcertifiering CE
Obs!: Uppgifterna géller vid en nominell matningsspanning pa +25 °C, adekvat luftflode for kylning
*1 motor med cos-phi = 0,8 och verkningsgrad = 80 %
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9. Relamodul

9.1.

9.2,

9.3.

gA

Varning;

Produktbeskrivning

OJ-DV reldmodul (nedan kallad relamodul) &r en tillsatsmodul (tillval) for
omriktarserien NI-DV. Relamodulen har tva relder med vardera en potentialfri
vaxlande kontakt, lampl. for max. 24 V AC/30 V DC. Det forsta relaet kan
anvandas som driftindikering. Det andra reldet ar avsett larmindikering for
tradbrottssaker visning av felmeddelanden som tvingar flakten till stillestand.

Grundlaggande anvisningar

Las noga igenom dessa anvisningar fore installation/ idrifttagning av
relamodulen och f6lj alla instruktioner.

Dessa anvisningar innehaller viktig information och ar avsedda for
installation, elektrisk anslutning och idrifttagning. De ska aven anvandas
som referens vid service/underhall och vid avhjalpning av fel.

Om instruktionerna i dessa anvisningar ignoreras utgar ansvaret och
garantin fran leverantorens sida (se &ven avsnitt 6. Otillaten idrifttagning).
Tekniska beskrivningar, ritningar och illustrationer far inte kopieras utan
tillstand fran OJ Electronics A/S och inte heller éverlamnas till tredje part.
Alla rattigheter forbehalles om produkten inkluderas i patentrattigheter eller
andra sorters ansokningar.

Sakerhetsatgarder fore arbetets borjan

Innan man installerar relamodulen ska spanningsmatningen till NI-DV
lossas.

NI-DV innehaller kondensatorer som laddas upp under drift. Laddningen
kan aven finnas kvar efter att man frankopplat natmatningen. Om
anslutningsklammor eller tradandar dras ut fore fullstandig urladdning av
dessa kondensatorer kan det fa allvarliga skador som fold.
Urladdningstiden ar under normala omstandigheter ca 3 min.
Reldamodulen innehaller  friliggande  elektroniska ~ komponenter.
Elektrostatiska urladdningar (ESD) kan skada produkten. For att forhindra
att produkten skadas maste man vid hantering och installation vidta
lampliga sakerhetsatgarder avseende elektrostatiska urladdningar.

NI-DV far endast installeras och anslutas av specialistpersonal eller
personer som ar insatta i elteknik och har de nodvandiga kunskaperna om
produkten.

Specialistpersonal och utbildad personal ska vara bekanta med
informationen och sakerhetsinstruktionerna i dessa anvisningar.

Innan man genomfor nagon som helst form av service- eller
underhallsarbete maste man alltid dra ur natmatningen.

Fore anslutning resp. inkoppling av natmatningen till NI-DV ska man efter
installation av relamodulen stanga alla Oppningar samt montera alla lock
och skruvkopplingar korrekt. Oanvanda kabelforskruvningar ska stangas
med blindpluggar eller blindforskruvningar.
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94.

9.5.
AN

Varnind

9.6.

9.7.

Bruksanvisningar

e Reldamodulen anvands speciellt for applikationer som kraver att NI-DV
skickar potentialfria drift- och felmeddelanden till andra externa enheter i
anlaggningen resp. systemet.

e Bada relder ar utrustade med varsin véaxelkontakt (NC-NO).

Otillaten idrifttagning)

e Reldmodulen far forst tas i drift efter att man har sakerstéllt att maskinen
eller produkten som modulen har byggts in i uppfyller relevanta nationella
och internationella bestammelser i sin helhet.

o Tillverkarens garanti galler endast sa lange produkten installeras i enlighet
med denna anvisning och géllande installationsforeskrifter.

o Skadade produkter (t.ex. p.g.a. transportskador) ska inte anvandas.

Tillstand och certifikat

CE-markning

OJ Electronics A/S forklarar harmed under eget ansvar att produkten
motsvarar foljande direktiv fran Europaparlamentet:

e Produktstandard enligt EN 61800-2 och EN 61800-3 (C1 och C2)
e EMC - elektromagnetisk kompatibilitet: 2004/108/EU

e ROHS - Begransning av anvandningen av vissa farliga amnen i el- och
elektronikutrustning: 2011/65/EU

Montering

Reldmodulen ar avsedd for installation i NI-DV.

¢ Relamodulen maste installeras i utrymmet mellan ingangsklammorna och
motorutgangskldmmorna.

e FOr att installera kortet i avsedd vinkel, tryck forsiktigt i det i
trepunktshallaren i utrymmet mellan ingangs- och
motorutgangskldmmorna (se fig. 9-3 for H1 och H3, se fig. 9-5 for H4 och
H5).

e Se fig. 9-1, 9-3 och 94 for detaljer om montering i NI-DV av
effektstorlekarna 0,55 kW - 3,0 kW. Trepunktshallaren befinner sig nedtill
(se fig. 9-1).

e Se fig. 9-2, 9-5 och 9-6 for detalier om montering av NI-DV i
effektstorlekarna 4,0 kW - 15,0 kW. Trepunktshallaren befinner sig till
vanster (se fig. 9-2).

¢ Rikta omsorgsfullt in de 10-poliga kontakterna mot varandra for att sedan
forsiktigt skjuta i dem i varandra (se fig. 9-4 for H1 och H3, se fig. 9-6 for
H4 och H5).

e Sékra relamodulen med den medféljande skruven.

e Det ar inte mdjligt att installera ett bromsmotstand samtidigt som
relamodulen.
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Varning

Varning

Oppna NI-DV

o Sakerstall fore 6ppning av kapan att spanningsmatningen till NI-DV har
dragits ur.

o Efter att ndtmatningen har dragits ur, vanta ca 3 minuter innan du éppnar
kapan.

e For att Oppna plastkapan, lossa de sex skruvarna TX20.

e Ta forsiktigt av den I6sa kapan.

o Felaktig installation kan leda till fel och paverkad effekt.
e Installationen av relamodulen far endast utforas av
specialistpersonal/kvalificerad personal.

BR1014A38a
BR1014A37a

BR1014A32a
BR1014A33a

Fig. 9-3

BR1014A29a

BR1014A30a
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Obs!

9.8.

A

Varning

9.9.

Obs!

Kabelgenomforingar — Kabelforskruvningar — Dragavlastning

For utokad dragning av relamodulens kontrollkablar kan upp till tva ytterligare
kabelfdrskruvningar monteras pa huset pa NI-DV. Det finns for detta syfte tva
nominella brytpunkter pa huset, dar ett genombrott med hammare och mejsel
kan utforas. Genombrott far inte utféras via borrning eller slipning p.g.a.
kortslutningsrisken genom metallspan.

e NI-DV har forsetts pa fabriken med tre kabelférskruvningar. Om ytterligare
kabelindragningar ar nodvandiga ska man gora ett motsvarande
genombrott i huset och montera en PG9-forskruvning.

e Eftersom NI-DV inte &r utrustad med gangor for kabelforskruvningar maste
ytterligare kabelférskruvningar sékras pa insidan med hjélp av en separat
PG9-multter.

e Kabelférskruvningarna maste dras at ftillrackligt hart for att den
specificerade IP-kapslingsklassen ska kunna garanteras.

Elektrisk anslutning

Den elekiriska anslutningen av relamodulen far endast utforas av
specialistpersonal/ kvalificerad personal.

Typen av fjaderklammor i relamodulen &r identisk med styrkldmmorna till NI-
DV. For ytterligare information avseende fjaderklammor, se avsnitt 3.3.10.

Funktionsbeskrivning

Pa NI-DV med nominell effekt 15 kW skiljer sig kidmmornas beteckning pa
relamodulen (se * i fig. 9.1) fran den i dvriga byggstorlekar. Detta ska beaktas
nar man laser foljande funktionsbeskrivning.

Relautgang 1: Driftindikering

e Rela1 (sefig.9-7,plint11,12,13,)
kan anvandas for visning av , .
drifttillstandet. E:[;”"}g Q';;”"'Q

e Signalutgangen bestar av en g )

vaxlande kontakt. | vilolage ar ’_\_| ’_\_|

Max. 30VA(JJ{24VDCE1A

kontakten mellan plint 11 och 12 V NC C NONC C NO

sluten, vid atdraget rela mellan s1smm [ [ T 1_[5]5

plint 12 och 13. 1 00000 e
e Nar NI-DV far signal for

start/frislapp bryter reldet och 1112 13 14 15 16

sluter kontakten. | MeeesEeR SRS

Fig. 9-7: Anslutningskl&mmor
mellan plint 12 och 13. Samtidigt 6ppnas kontakten mellan plint 11 och 12.
o Nar signalen for start/frislapp inte langre ges till NI-DV atergar relaet till sitt
vilolage och sluter kontakten mellan plint 11 och 12.
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Relautgang 2: Larmindikering

e Reld 2 (se fig. 9-7, plint 14, 15, 16) kan anvéndas for visning av
felmeddelanden.

e Nar spanningsmatningen till NI-DV kopplas in drar relaet at och sluter
kontakten mellan plint 15 och 16.

e Nar NI-DV har stéllt in driften p.g.a. ett kritiskt felmeddelande faller relaet
ned och sluter kontakten mellan plint 14 och 15. Samtidigt 6ppnas
kontakten mellan plint 15 och 16.

e Om felmeddelandet nollstélls/kvitteras drar reldet at igen och sluter
kontakten mellan plint 15 och 16.

9.10. Checklista — Montering och elektrisk anslutning

Innan NI-DV kopplas in forsta gangen ska monteringen och anslutningen
kontrolleras. Anvand da checklistan i tabell 9-1.

Kontrollpunkt | Testbeskrivning v
Féardigstallning Innan installationen férses med spanning ska man sakerstélla att hela installationen, elektrisk savél
som mekanisk, ar klar for idrifttagning.
Man ska sékerstalla att inga personer eller djur befinner sig i narheten av rorliga delar.
Produktéverenss | Kontrollera att ledningarna som ar anslutna till relamodulen inte leder nagra spanningar 6ver 24 V
tammelse AC/30 V DC.
Montering Kontrollera att relamodulen ar ordentligt fast, att anslutningen mellan relamodulen och NI-DV ar korrekt
och att reldmodulen &r sékrad med den medféljande skruven.
Kontrollera fore pakoppling av enheten att den bla plastkapan till NI-DV har fasts korrekt och att alla
skruvar ar ordentligt atdragna.
Kontrollera att alla oanvanda kabelférskruvningar och dppningar har forslutits korrekt enligt specificerad
kapslingsklass.
Elektrisk Kontrollera att alla kablar har letts fackmannamassigt in i NI-DV och att kabelférskruvningarna ar
anslutning korrekt atdragna.
Kontrollera genom att forsiktigt dra i styrledningarna att dessa har dragits in korrekt och har anslutits
korrekt med reldmodulens kldmmor.
Kontrollera att samtliga kablar &r korrekt anslutna och ordentligt fasta.
Kontrollera samtliga kablar éver hela deras langd efter synliga skador.
Kontrollera alla kopplingsstéllen avseende lbsa anslutningar. Ldsa anslutningar kan orsaka
dverhettning och brand, vilket kan leda till avsevérda skador pa produkter och material!
Kabeldragning Kontrollera att kabeldragningen ar korrekt utford och att kablar for energimatning och styrning har
dragits avskilt fran varandra.
Kontrollera att alla kablar har fasts korrekt och har avlastats mot dragning och vridning.

Tabell 9-1: Checklista fér montering och elektrisk anslutning
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9.11. Felsokning

fungerar inte

saknas pa NI-DV

.| » Innan man 6ppnar NI-DV maste natmatningen vara frankopplad i minst 3
minuter, eftersom det annars foreligger fara p.g.a. farlig restspanning i
d Vo . | |addade kondensatorer.

9l Naturligt luftdrag i kanalsystemet kan satta flakten i rorelse trots att ingen
styrsignal ges. Da kan farlig spanning induceras av motorn. Fara foreligger

vid beroring i omradet med motoranslutningsklammornal!

o Vid felsdkningen, anvand tabell 9-2 som vagledning.
Indikation | Orsak Atgard

Reldmodulen | Spanningsmatning Kontrollera att spanning foreligger vid matningsklammorna pa NI-DV (230 V mellan

"L" och "N" vid byggstorlek H1; 3x400V resp. 3x230V mellan "L1", "L2" och "L3" vid
byggstorlekar H3 till H5). vid storlek). Natspanningen i fraga finns pa typskylten pa
NI-DV.

Kontrollera ledningsskyddsbrytarens status.

Séakerstall att inga forkopplade drivmedel bryter matningen av NI-DV.

Dalig elektrisk

Kontrollera de elektriska anslutningarna pa NI-DV och relamodulen.

anslutning Kontrollera att anslutningen av den 10-poliga kontakten mellan relamodulen och NI-
DV &r korrekt
Defekt NI-DV Byt ut NI-DV. Forsok aldrig reparera NI-DV.

For byte/reparation, kontakta Nicotra Gebhardt.

Defekt relamodul

Byt ut relamodulen.

Tabell 9-2: Vdgledning for fels6kning
9.12. Tekniska data

Elektrisk anslutning 6 klamplintar, max. 2,5 mm?

Relautgangar 2 potentialfria, vaxlande kontakter,
max. 1A, 25V AC/30V DC

Drifttemperatur -40 °C ill +50 °C

Lagringstemperatur -50 °CHill +70 °C

Kapslingsklass IPOO

Dimensioner 80,5 % 59,5 x 27 mm

Vikt 3049

9.13. Reparation

k. [ ]
(A

Varning | *

Relamodulen kan inte repareras pa plats. Forsok inte reparera en defekt
relamodul.
For byte, kontakta Nicotra Gebhardt.

9.14. Kassering

Relamodulen innehaller elektroniska komponenter och far inte slangas
med vanliga sopor.

Reldmodulen ska kasseras i enlighet med gallande lokala foreskrifter och
lagar.

Relamodulen uppfyller kraven pa markning av elektronikskrot enl. EU-
direktivet WEEE 2012/19/EU.
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10. Handterminal

10.1. Produktbeskrivning

OJ-DV-HMI-35T (nedan kallad HMI-35T) &r en handterminal for NI-DV. Den har
en beroringskanslig  bildskarm  (pekskarm) och en anvandarvanlig
menystruktur. HMI-35T kommunicerar med NI-DV via Modbus. Med HMI-35T
kan installningar pa NI-DV anpassas il kraven for det aktuella
anvandningsomradet. Dessutom kan driftstatus dvervakas och styras och man
kan visa aktuella varnings- och felmeddelanden.

10.2. Montering

HMI-35T kan pa jamna ytor fastas
mekaniskt med skruv eller hallas pa
plats pa lampligt underlag med
magneterna som ar integrerade |
hylsorna (se fig. 10-1, Spar for faste
via skruvhuvud och magnet inom den
streckade cirkeln).

BR1040A01a

Fig. 10-1: Fastmdjligheter

10.3. Anslutningar

Som framgar av fig. 10-2 har HMI-35T
ett RJ12-uttag for Modbus RTU (via
RS485-granssnitt) samt skruvkldmmor g,
for anslutning av enstaka tradar. T
COOO®
QOO0
L
A

Fig. Fig. 10-2: Anslutningsmdjligheter

10.4. Anslutning till NI-DV

HMI-35T ansluts till NI-DV via Modbus med RJ-12-uttaget "A" (se fig. 10-3).
Anslutningskabeln (3 m lang, oskérmad, 6-polig flatkabel med RJ12/6-kontakter
i bada dndarna) som visas i fig. 10-4 ingar vid leverans.
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BR1014A11c
BR997A20a

Fig. 10-3: Anslutning till NI-DV Fig. 10-4: Modbus flatkabel

10.5. Grundlaggande anvisningar

Dessa kortfattade anvisningar tacker endast
grundlaggande installningar. Nar skarmslackaren
har aktiverats, vidror kort bildskarmen for att

Oppna statusdisplayen. Pa statusdisplayen (se \ =~

fig. 10-5) visas aktuellt flaktvarvtal, motortyp, o
ingangseffekt och typ av bdrvardesinmatning. 7
Aktuella varnings- och felmeddelanden visas i

bildskarmens overkant. Vid fel visas en setpoint 80 %0
larmklocka och vid en varning ett varningstecken.

Tryck pa larmklockan eller varningstecknet for att Current speed 1500 RPM
visa en lista 6ver alla vamingar/fel. Via Drive type PM

. Drive power in 1.200 kW
flaktsymbolen kan dennas status Control type Auto

Fig. 10-5: Statusdisplay
(uppehall/drift) aviasas. Tryck kort pa symbolen for att starta resp. stoppa
flakten. Tryck pa "Set point" bredvid procentvardet for att ange ett nytt borvarde.

10.6. Huvudmeny

Anvand menysymbolen uppe till hdger pa

statusdisplayen for att komma till huvudmenyn

("MENU"). Som framgar av fig. 10-6 har | %% ’

huvudmenyn pa HMI-35T féliande | Drive setup >

underavdelningar: User settings ,

o Status: Visning av driftparametrar

o Drive setup: Drivningsinstallningar 1/0 >

o User settings: Anvandar-/anvandnings- Warnings & alarms y
installningar

e 1/0: Installningar for A/D in-/utgangar tiodhe 2

e Warnings & alarms: Visning av aktuella Configuration >
varnings- och felmeddelanden S :

e Modbus: Kommunikationsinstallningar

o Configuration: Anvéndar-, motor- och f9. 10-6: Huvudmeny
flaktinstallningar
o Software: Visning av programvaruversion
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10.7.

10.8.

Andringar av instéllningarna i undermenyn "Configuration” kraver av sakerhets-
och garantiskal en PIN-kod. Om nddvandigt, kontakta Nicotra Gebhardt for att

erhalla PIN-koden.

Stalla in varden

Inmatningsskarmen "ENTER VALUE" anvands
for att mata in varden for olika parametrar samt
for inmatning av ett I6senord. Anvand denna

4 ENTER VALUE

MAX. CURRENT
RANGE: 0.000-120.000 A

numeriska inmatningsskarm for att mata in 5A

varden och tryck pa "OK" for att bekrafta vardena. 1 ) ;
HMI-35T kommunicerar med NI-DV via Modbus-
granssnittet. Fabriksinstallningar och ) : 2
anvandarinstallningar sparas i NI-DV och behalls 7 8 9
aven om natmatningen eller anslutningen till HMI- -
35T bryts. ‘ .

OK

Fig. 10-7: Numerisk
inmatningsskarm

Modbus kommunikationsinstallningar

HMI-35T kommunicerar som standard med NI-

DV via Modbus (RTU) och anvander f6ljande

kommunikationsinstallningar: SETTING

o Address: 54 (automatisk sokning ar Autodetect com. «
ocksa majlig)

e Baudrate: 38400 Bd

o Parity: None Address 32>
o Stop bits: 1/2

ALTERNATIVE

Baudrate 115200 >
NI-DV har ) t\{a kommumkatlonsmstallnmg.ar: Parity I
standardinstaliningar och alternativa
installningar. De alternativa instéllningarna ar | Stop bits 1>
vanligen som féljer: Time out 60s >

e Address: 0 (avaktiverad)
e Baud rate: 115200 Bd

o Parity: Even

o Stop bits: 1

De alternativa kommunikationsinstaliningarna kan andras via atkomst till
motsvarande Modbus-register. Som standard identifierar NI-DV automatiskt
vilken av de bada kommunikationsinstallningarna som ska anvandas. Om ingen
kommunikation ar mdjlig via standardinstallningarna pa 10 sekunder évergar
NI-DV till de alternativa instaliningarna och vice versa. Efter tilldeining av en ny
Modbus-adress, vanta i 10 sekunder innan du lossar anslutningen sa att NI-DV
har tid att spara de nya installningarna. Observera foljande om ett varde hogre
an 0 sekunder har stéllts in for "Time out": efter att denna tid gatt ut utan
anslutning till en Modbus Master staller NI-DV in driften och visar detta med ett

Fig. 10-8: Modbus-menyn
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4 MENL

Status >
Drive setup »
User settings >
1o »
‘Warnings & alarms k]
Modbus ¥
Configuration ¥
Software >

Fig. 10-9: Huvudmeny och undermenyer

kritiskt felmeddelande. Om borvardeskallan andras fran

"analog" till

"autodetect" stalls parametern "Time out" automatiskt in pa 10 sekunder!

10.9.

Menystruktur

| fig. 10-9 visas den huvudsakliga menystrukturen. Via huvudmenyn kan man
sammanlagt komma at atta undermenyer (vissa innehaller fler undermenyer).

Current speed
Current speed
Motor curment
Drive power in
Supply voltage
DC link voltage
Motor voltage
Analeg in

Dirive temiperature

Qp. time

Power cons,

1500 RPM

80 %

50A

1.200 kw

32V

402V

198 v

680V

72.0°C

32839 h

2112 wh

Drive type 0(PM) »
Min. speed 10 RPM >
Max. epeed 1000 RPM >
Ramp up time s>
Ramp down time Hs >

< USER SETTINGS

Control type Auta >
Analog start Disabled »
Swiitch frequency Auta >
Wery high frequency «
Field weakening »
Festans Unlimited >
Fire mode P |
Irv. anzlog _»
Raotation direcion COW >

Digital in 1 H
Digital in 2 »
Digital ouz >
Digital in 3 »
Digital in 4 2
Option L »
Option 2 ¥
Thermistor threshold 5000 »

A

_l

SOFTWARE CONFIGLIRATION

AQC version
MOC version
HMI versian

TOM version

117

1.00

|

USER CONFIGURATION
Wariant

Version

MOTOR CONFIGURATION
Wariant

Version

FAM CONFIGURATION
ariant

Versian

DRIVE CONFIGURATION

ariant

Version

12345

123,45

12345 »

123,45

12345 >

123.45

12345

123.45

MODBUS

€ WARNINGS & ALARMS

SETTING

Kutodetect com.
SLTERNATIVE
Address
Baudrats

Farity

Stop bits

Time out

n>

115200 >

None >

60s >

ALARMAWARNING DESCRIFTION
a

I\ Alarm 0902

-

One or mana lacking phaces in
mator connection (U, v, W)

A\, Warning 1201

Ewcatsiva temparatura in
fraquancy conuerber

L
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10.10. Tekniska data

Ingangsspanning 24 VVDC +/-10% (NI-DV RJ12-uttag A och C)
Ledardiameter max. 0,75 mm?

Relativ luftfuktighet 0-95 % (ej kondenserande)
Drifttemperatur -10 °C till +40 °C

|P-kapslingsklass IP21 (EN 60529)

1x RJ12 (RS485, Modbus),

Anslutningar 10x skruvplintar

Dimensioner

(utan skyddskapa) 121 x 80 x 42 mm
Dimensioner

(med skyddskapa) 127 x 86 x 51 mm
Vikt

(med skyddskapa) ca250g

Max. effektforbrukning 900 mw
10.11. Underhall

HMI-35T innehaller inga delar som kraver underhall. Vid problem/fel, kontakta
Nicotra Gebhardt.
10.12. Kassaring och miljoskydd

Skydda miljon genom att kassera forpackningar och gamla enheter pa ett
miljovanligt satt.

Med denna symbol markeras produkter som inte far kasseras tillsammans med
vanligt hushallsavfall utan snarare maste féras till en atervinningsstation enligt
gallande lokala foreskrifter.

NKOTRAHGebhardt Nicotra Gebhardt AB
Kraketorpsgatan 30
431 53 MoIndal

Telefon 010-130 26 00
E-mail: info.se@regalrexnord.com

www.hicotra-gebhardt.com
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